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Аннотация — Рассмотрена наземная двухпозиционная 
радиолокационная станция (РЛС). Показано изменение 
разрешающей способности РЛС по дальности и скорости 
при изменении углового положения и курса цели. 

1.Введение 
Интерес к многопозиционным и, в частности, к 

двухпозиционным РЛС объясняется их преимущест-
вами по сравнению с однопозиционными РЛС. Эти 
преимущества обусловлены, прежде всего, возмож-
ностью получения дополнительной информации о 
наблюдаемой цели. Однако существенно усложняет-
ся анализ характеристик данных РЛС. 

В докладе рассмотрено влияние углового поло-
жения и курса цели на основные характеристики на-
земной двухпозиционной РЛС — разрешающую спо-
собность по дальности δR и скорости δV. 

2. Основная часть 
Геометрическая схема рассматриваемой назем-

ной двухпозиционной РЛС показана на рис. 1. 

 
Рис. 1 

Оценить разрешающую способность РЛС можно 
с помощью функции неопределенности (ФН) приме-
няемого сигнала. В [1] подробно рассмотрена ФН 
двухпозиционной РЛС, а также влияние на нее RR, 
базы Lи других параметров.Однако, не рассмотрено 
влияние на ФН, и, следовательно, на разрешающую 
способность РЛС, углов курса β и положения θ2 цели, 
что и является конечной целью поставленной иссле-
дования. 

В качестве сигнала используется последователь-
ность из трех импульсов (N = 3) с длительностью τp = 
4 10−5c, периодом повторения T = 10−4c и несущей 
частотой ω0 = 3 · 108 рад/с. Сигнал, с такими же па-
раметрами используется в [1]. Остальные парамет-
ры, определяющие геометрию двухпозиционной 
РЛС: база L = 50 км, расстояние от приемника (ПМП) 
до цели RR = 60 км, скорость цели VTG = 600 м/с, угол 
φR = 45○. 

Изменение курса цели будем осуществлять отно-
сительно биссектрисы угла γ по формуле 
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Полученные результаты показаны на рис. 2, 3. 

 
Рис. 2 

 
Рис. 3 

3. Заключение 
Показано, что при увеличении углового положе-

ния и изменении курса цели относительно биссек-
трисы двухпозиционного угла происходит ухудшение 
разрешающей способности наземной двухпозицион-
ной РЛС по дальности и скорости. 
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Abstract — The investigation of the bistatic ground radar is 

considered. The dependence of the radars’ range and speed 
resolution vs. the angle position and course of targets is shown. 
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